Opis techniczny — branza niskopradowa
1.1 Podstawa opracowania

- podktady architektoniczne
- obowigzujgce przepisy i normy

1.2 Instalacja SSP
1.2.1 Zakres opracowania

Niniejsza dokumentacja obejmuje projekt instalacji systemu sygnalizacji pozaru w budynku
Saunarium w Zabkowicach Slaskich. Projektowany system sygnalizacji pozaru obejmowa¢ bedzie
wszystkie pomieszczenia za wyjatkiem :

- Pomieszczenia 1.4, 1.6, 1.7, 1.8 sygnalizacja tylko w przestrzeniach miedzysufitowych

- Pomieszczenia 1.11, 1.12, 1.13, 1.14 — brak sygnalizacji pozaru

1.2.2 Centrala alarmowa

Do wykrywania pozaru zaprojektowano centrale sygnalizacji pozarowej np. typu POLON6000 lub
rownowazng, umieszczong w pomieszczeniu portierni nr: 1.2. Centrala koordynuje pracg wszystkich
urzgdzen w systemie oraz podejmuje decyzje o zainicjowaniu alarmu pozarowego, wysterowaniu
urzadzen sygnalizacyjnych i przeciwpozarowych oraz o przekazaniu informacji do centrum
monitorowania lub systemu nadzoru. Centrala ma by¢ dostosowana do pracy sieciowe;.
Centrala jest urzadzeniem modutowym, w ktédrym mozna wyposazenie ograniczy¢ do niezbednych
elementow. Centrala sktada sie z modutdw sterujgcych oraz modutdw funkcjonalnych. Cato$¢ montuje
sie w obudowach o standardowych wymiarach ktére mozna ze sobg tgczy¢ mechanicznie.
W przypadku alarmu komunikaty pojawiajg sie na wyswietlaczu centrali pozwalajgc obstudze na szybka
i precyzyjna lokalizacje zrédta pozaru.
Zasilanie centrali pozarowej
Zasilanie centrali wykona¢ przewodem HDGs 3x2,5mm2 PH90, sprzed wytgcznika gtdwnego pradu. W
przypadku braku zasilania podstawowego centrala bedzie posiadata wtasne podtrzymanie w postaci
baterii akumulatoréw zasilania rezerwowego, ktdre beda umozliwity prace centrali przez co najmniej
72h oraz jeszcze co najmniej 30 min alarmowania po tym czasie.

Qmin =k X [(Dy X I; X t;) + (D, X I, X ty)]

Qmin = 54,854h
Nalezy zastosowac baterie akumulatoréw o pojemnosci co najmniej 56Ah( 2x28Ah) w obudowie.
Nalezy zastosowac zasilacz 150 W — 5A/24V.
Elementy liniowe
Elementami liniowymi w liniach dozorowych sg czujniki, stanowigce nowag generacje
niskoprofilowanych czujek pozarowych przeznaczonych do wykrywania zjawisk towarzyszgcym
pozarom tj. dymu i temperatury. Czujniki te montuje sie w gniazdach typu G40.

- Adresowalna, wielostanowa czujka dymu wyposazona w wewnetrzny izolator zwar¢. Stan
alarmowania sygnalizuje czerwonymi rozbtyskami diody swiecacej. Stan alarmu technicznego
uszkodzenia -zéttymi rozbtyskami.

- Reczny adresowalny ostrzegasz pozarowy

- Sygnalizator optyczno-akustyczny

- Moduty kontrolno-sterujgce

Reczny sygnalizator pozaru instalowac¢ na wysokosci 1,5 od posadzki.

Linie dozorowe

Linie dozorowe YNTKSYekw 1x2x0,8 uktadane bedg w ciggach komunikacyjnych w suficie
podwieszanym w korytkach kablowych lub w tynku w rurkach instalacyjnych.



W czasie nieobecnosci obstugi w pomieszczeniach sygnat alarmu moze by¢ przekazywany przez
modem, a nastepnie linig telefoniczng do jednostki monitorujgcej lub strazy pozarnej.
W pomieszczeniach mokrych czujki montowac tylko w przestrzeni miedzysufitowe;j

1.2.3 Scenariusz pozarowy

Scenariusz pozarowy:
Ponizszy scenariusz ma na celu:
e bezpieczng ewakuacje ze strefy objetej pozarem,
e zabezpieczenie drég ewakuacyjnych przed zadymieniem,
e ograniczenie ryzyka wystgpienia paniki wsrdd ludzi znajdujgcych sie w pozostatych strefach
pozarowych,
e umozliwienie prowadzenia akcji gasniczej w obiekcie.
Dla rozpatrywanego obiektu, przyjeto nastepujace procedury:

e  Zainicjowanie alarmu pozarowego | stopnia w danej strefie na skutek wykrycia dymu przez
SAP,

e  Potwierdzenie przyjecia alarmu przez ochrone obiektu w czasie T1=1min,

e  Sprawdzenie miejsca z ktérego pochodzit alarm,

e  Przystgpienie do akcji gasniczej lub w przypadku nie potwierdzenia zagrozenia skasowanie
alarmu | stopnia,

o Nie przyjecie lub nie skasowanie alarmu | stopnia w okreslonym czasie jak réwniez
kazdorazowe uruchomienie przycisku ROP powoduje przejscie do alarmu Il stopnia czas
trwania alarmu 2 stopnia T2=2min,

e Alarm Il stopnia powoduje uruchomienie catej procedury alarmowej w strefie w ktorej
wystgpit alarm pozarowy, w tym:

— zatrzymanie pracy central wentylacji bytowej

— wysterowanie zamkniecia klap pozarowych pomiedzy oddzielnymi strefami pozarowymi

— zadziatanie gtéwnego wytacznika pradu — w trybie recznym

— zwolnienie wszystkich przejs¢ objetych kontrola dostepu

— uruchomienie instalacji oswietlenia ewakuacyjnego

— ewakuacja ludzi ze strefy objetej pozarem
Przywrécenie sterowanych systemow do pozycji oczekiwania nastepuje wytgcznie po skasowaniu
alarmu pozarowego Il stopnia w sytuacji usuniecia przyczyny alarmu. Skasowanie alarmu Il stopnia
oznacza przywrdcenie SAP do sytuacji sprzed wystgpienia alarmu. Alarm jest kasowany z pozycji SAP a
informacja jest przekazywana do wspodtpracujgcych systemoéw sterowania, ktdre przywracane sg do
pozycji oczekiwania.
Alarmy z centrali sygnalizacji pozarowej przekazywane bedg bezposrednio do stuzb ochrony obiektu.

13 Instalacja przyzywowa

Toalety oséb niepetnosprawnych oraz sauny wyposazono w system przyzywowy. W toaletach osdéb
niepetnosprawnych nalezy zamontowac przyciski pociggowe, natomiast na zewnatrz przycisk
kasowania oraz lampki sygnalizacyjne. W saunach nalezy zamontowac przyciski, natomiast na zewnatrz
przycisk kasowania oraz lampki sygnalizacyjne. Centrale systemu zlokalizowa¢ w recepcji. Bedzie ona
obrazowac stan wezwan w poszczegdlnych pomieszczeniach objetych nadzorem. Lokalizacje urzadzen
przedstawiono na rys. ...... . Instalacje wykonaé zgodnie ze schematem .....

Okablowane systemu nalezy wykonaé¢ przewodami YTKSY 4x2x0,8 ( pomiedzy centralg a puszkami
taczeniowymi) oraz YTKSY 2x2x0,5 ( od puszek do przyciskéw alarmowych, sygnalizatoréw oraz
przyciskow kasowania)



L.p. | Urzadzenia systemu przyzywowego Typ j-m. ilos¢
1 Centrala przyzywowa ( modut szt. 1
FIM1300+FIM1200+FEH1002+Buczek FIM1100)
2 Zasilacz 24VDC 2,5A szt. 1
3 Przycisk ze sznurkiem FAP3002 szt. 2
4 Przycisk FAP2001 szt. 4
5 Przycisk Kasowania FEH1002 szt. 6
6 Sygnalizator FIM1200 szt. 6

1.4 Instalacja CCTV

Projektuje sie instalacje telewizji przemystowej w oparciu o rejestrator sieciowy, ktéry obstuguje do
32 kamer IP z predkoscig do 25 kl./s dla kazdej kamery oraz przewiduje wsparcie strumieni wizyjnych
H.264. Pozwalajg tym samym na uzyskanie wysokiej jakosci obrazu przy niewielkiej zajetosci danych
oraz niewielkie obcigzenie sieci (maty strumien danych) podczas transmisji obrazu. Zdolnos¢ do pracy
dwustrumieniowej oznacza wspétdziatanie z dwoma niezaleznymi strumieniami obrazu dla kazdej
kamery na potrzeby rejestracji (wysoka jakos¢) oraz transmisji sieciowej (wysoka kompresja). Obraz w
rozdzielczosciach do 5 Mpx zapewnia niezwykle wysoka jako$¢ wizualizacji. Rejestrator dziata w
oparciu o dedykowany system tzw. wbudowanego Linuksa (Embedded Linux). Obstuga realizowana
jest poprzez wygodne i intuicyjne, graficzne menu ekranowe w jezyku polskim. Kontrola nad
rejestratoramem sprawowana moze byé na wiele sposobdw, zardowno lokalnie, jak i zdalnie.
Sterowanie lokalne odbywa sie za pomocg myszy USB lub pilota IR. Obstuge zdalng poprzez sie¢ z
wykorzystaniem komputera umozliwia przeglagdarka internetowa lub oprogramowanie klienckie. Zapis
obrazu realizowany jest na wewnetrznych dyskach twardych S-ATA. Dzieki obstudze duzych
pojemnosci dyskowych - do 16 TB, mozna uzyskac bardzo dtugie okresy rejestraciji.
Podstawowe wtasciwosci:

Obstuga do 32 kamer IP

Automatyczne wyszukiwanie kamer

Rejestracja RealTime 25 kl./s na kanat

Wsparcie strumieni H.264

Wspdtpraca z kamerami IP do 5 Mpx

Obstuga dwustrumieniowosci kamer IP

Dwukierunkowa transmisja dZzwieku

Dyski twarde 4x S-ATA

eS-ATA, 16x PoE (af/at) Ethernet

Dyski/macierze sieciowe NAS/SAN

Synchronizacja NTP

Powiadamianie e-mail

Wspotpraca z DynDNS

Podstawowe parametry rejestratora:

Procesor Wbudowany

System operacyjny Linux

Wideo

Obstuga kamer IP 32x

Wyjscie 2x HDMI, 1x VGA - jednoczesna praca na dwdch

niezaleznych monitorach (HDMI/VGA)
1x BNC (1.0 Vp-p, 75 Q)

Audio
Kompresja G.711a/G.711u/ PCM
Dwukierunkowy tor Tak




Wejscie

1x RCA (2.0 Vp-p, 1KQ), 16x z kamer IP

Wyjscie

1x RCA (liniowe, 1KQ)

Wyswietlanie

Rozdzielczos¢ ekranu

CVBS: 704x576 (PAL), 704x480 (NTSC)

VGA: 1920x1080p/60Hz, 1280x1024/60Hz, 1280x720/60Hz,
1024x768/60Hz

HDMI1: 4K (3840x2160)/60Hz, 4K (3840x2160)/30Hz,
1920x1080p/60Hz, 1600x1200/60Hz, 1280x1024/60Hz,
1280x720/60Hz, 1024x768/60Hz

HDMI2: 1920x1080p/60Hz, 1280x1024/60Hz,
1280x720/60Hz, 1024x768/60Hz

Dekodowanie

12-ch @ 1080p (30kl/s)

Nagrywanie

Kompresja

H.265+ / H.265 / H.264+ / H.264 /| MPEG4

Rozdzielczos¢ nagrywania

12Mpx / 8Mpx / 6Mpx / 5Mpx / 4Mpx / 3Mpx / 1080p /
UXGA / 720p / VGA / ACIF / DCIF / 2CIF / CIF / QCIF

Maksymalny strumien danych
wejsciowych

256Mbps

Maksymalny strumien danych
wyjsciowych

200Mbps

Tryby nagran

Reczne, ciggte, alarm, ruch, ruch lub alarm, ruch i alarm, VCA

Detekcja i alarm

Monitorowanie zdarzen

Alarm utraty wideo, wykrycia ruchu, VCA, manipulacji wideo,
przepetnienia dysku twardego, btedu dysku twardego,
roztgczenia sieci, konfliktu IP, nieautoryzowanego
logowania, nietypowego nagrania

Uruchamianie akcji alarmowych

Sygnalizacja dzwiekowa, petny ekran, wystanie komunikatu
e-mail, powiadomienie centrum monitorowania

Inteligentne funkcje (VCA)

Przekroczenie linii, wtargniecie w obszar,
znikniecie/pozostawienie przedmiotow, detekcja twarzy
(pierwszy kanat), detekcja audio, liczenie oséb

Filtrowanie fatszywych alarmoéw
oparte na algorytmach deep
learning (AcuSense)

Filtrowanie alarméw na 4 kanatach (przekroczenie linii,
detekcja intruza) dla kamer do 4Mpx

Strefy prywatnosci

Definiowalne 4 strefy na kazdym kanale

Wejscia alarmowe

16x lokalnie, 16x z kamer IP

Woyjscia alarmowe

4x lokalnie, 16x z kamer IP

Archiwizacja i odtwarzanie

Tryb szukania

Po dacie, kanale, typie nagrywania, wydarzeniu (wejscie
alarmowe/wykrycie ruchu/VCA), czasie, numeru kamery

Archiwizacja

USB / wewnetrzny lub zewnetrzny dysk HDD / $cigganie
przez sie¢ / NAS (NFS), SAN (iSCSI) / funkcja ANR

Tryb zapisu Reczny, ciggty, detekcji ruchu, stop
HDD 4x SATA (max. 32TB - 8TB/HDD)
Diagnostyka dysku Tak, S.M.A.R.T.

Sie¢

Ethernet 2x RJ45 10/100/1000Mbps

Obstugiwane protokoty

TCP/IP, DHCP, Hik-Connect, DNS, DDNS, NTP, SADP, SMTP,
NFS, iSCSI, UPnP™, HTTPS

Max. liczba zdalnych potaczen
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Podglad zdalny Przegladarki: Internet Explorer, Google Chrome, Firefox,
Safari
Urzadzenia mobilne z: iOS, Android, Windows Mobile

Zdalna obstuga Hik-Connect, iVMS 4500, iVMS 4200, przegladarki
internetowe

Dodatkowe porty

usB Panel przedni: 2x (2.0)
Panel tylni: 1x (3.0)

eSata 1x port

RS485 1x port (sterowanie kamerami PTZ)

RS232 1x port (komunikacja z komputerem PC lub z pulpitem
sterujgcym)

Pozostate

Zasilanie AC 100 ~ 240V

Moc <80W

Pobor pradu <30W (bez HDD)

Wilgotnos¢ 10% ~ 90% (bez kondensac;ji)

Temperatura pracy -10°C~ +55°C

Waga <5kg (bez HDD)

Wymiary (szer./dt./wys.) 445x400x71mm (17,5"x15,7"x2.8") - 1,5U

Dysk :

Projektuje sie dysk twardy do rejestratora o pojemnosci co najmniej 12TB, co umozliwi archiwizacje
danych ponad 14 dni.

Kamery:

Na elewacji budynku zaprojektowano kamery w technologii IP, dzienno-nocne, z obiektywem ze
zmienng ogniskowg zasilane w technologii PoE state. Kamery bedg wyposazone w obudowy
hermetyczne z wentylacja oraz grzatkg, mocowane do elewacji na dedykowane uchwyty.

Do kamer prowadzi¢ przewdd skretkowy U/UTP kat.6 z szafy dystrybucyjnej zlokalizowanej w pom.
serwerowni (pom.0.1.6). Szafa jest wspdlna dla systemu CCTV i nagtosnienia. W ciggach
komunikacyjnych i poszczegdlnych pomieszczeniach zaprojektowano kamery IP dzienno-nocne w
obudowach koputkowych wandaloodpornych, z obiektywami ze zmienng ogniskowg zasilane w
technologii IP i platforme cyfrowa (aplikacja nadzorczg) do administrowania systemem. Serwer
zainstalowany bedzie w szafie dystrybucyjnej. Punkt podgladu zaprojektowano w recepcji . Punkt
sktada sie ze stacji roboczej PC i zestawu monitoréow LCD

Podstawowe parametry kamer:

- Kamery zewnetrzne:

Typ produktu

Kamera IP tubowa 4Mpix

Przetwornik obrazu

1/3" CMOS 4Mpix

Rozdzielczos¢ (px)

4Mpix (2688 x 1520)

Czutosé cz-b

0 Lux (wbudowany oswietlacz IR)

Montaz obiektywu Wbudowany
Obiektyw w komplecie | 2,8..12 mm (F1.4)
Regulacja ostrosci Reczna

Oswietlacz IR Tak (zasieg do 30m)
AGC Tak

Predkos¢ elektronicznej | 1/3..1/10000 s
migawki ELC

Funkcja Sens-Up

Tak




WDR - Szeroki zakres
dynamiki

Nie (dostepny cyfrowy WDR)

Redukcja szuméw

Tak (miedzyklatkowa - 3D)

Kompresja wizji

H.264/MJPEG/H.264+ (H.264 Main Profile)

Maksymalna
rozdzielczo$¢ obrazu

2560x1920 pikseli

Maksymalna liczba
transmitowanych
obrazéw

20 kl./s

Inne obstugiwane
rozdzielczosci

2048x1536, 1920x1080, 1280x720 pikseli (25/30kl./s)

Liczba jednoczesnych

6 (dwa profile video: strumien gtéwny i pomocniczy - maks. 640x480

strumieni IP 25/30kl./s)
Detekcja sabotazu Tak
obrazu

Detekcja ruchu Tak

Analiza video

Tak (przekroczenie linii, naruszenie obszaru - watesanie sie przez
okreslony czas)

Tor audio

Nie

Obstugiwane protokoty
sieciowe

TCP/IP, UDP, ICMP, HTTP, HTTPS, FTP, DHCP, DNS, DDNS, RTP, RTSP,
RTCP, TCP/IP, UDP, ICMP, HTTP, HTTPS, FTP, DHCP, DNS, DDNS, RTP,
RTSP, RTCP, TCP/IP, UDP, ICMP, HTTP, HTTPS, FTP, DHCP, DNS, DDNS,
RTP (darmowy serwis DDNS)

Interfejs Ethernet

Interfejs
bezprzewodowy

10/100 Mbps
Nie

Rejestracja na karte
pamieci

Tak (uSD/SDHC/SDXC)

Stopien ochrony
obudowy

IP66

Zakres regulacji
potozenia kamery

360/90/360 ° (pan/tilt/obrét)

Inne

Zgodnosc z ONVIF i PSIA , maski prywatnosci (4 szt.)

Zasilanie DC 12V

Zasilanie PoE Tak (802.3af)

Pobdr mocy 55W

Waga 1,2 kg

Wymiary ?105x259 mm (z uchwytem i daszkiem)
Temperatura pracy -30..60 °C

Kamery wewnetrzne:

Typ produktu

Kamera IP koputowa 4Mpix

Przetwornik obrazu

1/3" CMOS 4Mpix

Rozdzielczos¢ (px)

4Mpix (2688 x 1520)

Kompresja wideo

H.264 / MJPEG / H.264+

llo$¢ strumieni wideo

2

llos¢ Klatek

20 kl./s dla 4Mpx

Funkcja Dzieni / Noc

Mechaniczny filtr podczerwieni

Obiektyw

f=2.8~12mm/F1.4

Czutos¢ (Lux)

0,7 Lux (kolor)




Funkcje kamery trueWDR, BLC, 3D DNR, ANR, IP66

Promiennik podczerwieni IR zasieg do 20m

Ztacza kamery uSDXC

Kompatybilno$¢ ONVIF, PSIA, CGI, ISAPI

Zasilanie 12 VDC/ PoE

Pobdr mocy (W) 5,5

Temperatura pracy (°C) -30...60

Wymiar ($r. x wys.) (mm) 140x99.9

Obstuga zdarzen Detekcja ruchu, sabotaz alarm, wykrywania wtaman, wykrywania
przekraczania linii

Obstugiwane protokoty TCP/IP,ICMP,HTTP,HTTPS,FTP,DHCP,DNS,DDNS,RTP,RTSP,RTCP,
PPPoE,NTP,UPNnP,SMTP,SNMP,IGMP,802.1X,Q0S,IPv6,Bonjour

1.5 Instalacja LAN

Projektuje sie instalacje LAN. Instalacje wykonaé przewodem FTP kat 6 4x2x0,5, prowadzonym w
rurkach ostonowych pod tynkowo. Szafe LAN nalezy zlokalizowa¢ zgodnie z rysunkiem IN-01.

Szafa LAN

Projektuje sie wspdlng szafe dla wszystkich instalacji niskoprgdowych. Szafa 26U nalezy wyposazy¢ w
przetgcznice swiattowodowa, patch panele oraz urzadzenia aktywne zgodnie z rysunkiem IN-03
Gniazda LAN

Projektuje sie dwa podwdjne gniazda LAN kat 6 zlokalizowane zgodnie z rysunkiem IN-01. Gniazda
LAN powinny by¢ w kolorze czarnym

Przytacze telefoniczne

W szafie LAN nalezy zainstalowac centrale telefoniczng IPM-032.2UA. Centrale wyposazy¢ w linie
miejskie oraz licencje VolP.
Przytgcze zewnetrzne poza zakresem opracowania.

1.6 BMS

Projektuje sie system automatyki budynkowej i zarzgdzania BMS. Opracowanie zostato wykonane o
dokumentacje branzowa oraz aktualne rozwigzania techniczne.

Zakres projektu

Zakres projektu obejmuje:

- Monitoring centrali wentylacyjnej

- Monitoring wezta ciepta

- Sterowanie oraz monitoring obwoddw oswietlenia

Monitorowanie central wentylacyjnych

Centrala wentylacyjna posiada swdj wtasny system pozwalajgcy na monitorowanie ich pracy, alarméw
oraz stanéw awarii. Sterownik centrali nalezy podfaczy¢ do magistrali prowadzonej przewodem J-
Y(St)4x2x0,8. Wykonawca automatyki wentylacji wystawi wymagane parametry na rejestry Modbus .
Zakres : monitorowania centrali wentylacyjne;j :

1. praca wentylatoréw,

2. awaria niekrytyczna,

3. awaria krytyczna

Monitorowanie wezta cieplnego CO

Dane z pracy wezta cieplnego bedg przekazywane do systemu BMS sygnatami przekaznikowymi i
poprzez sterowniki programowalne po protokole LonWorks. Sterowniki nalezy podtgczy¢ do magistrali
prowadzonej przewodem J-Y(St)4x2x0,8.

Zakres monitorowanie:



1. praca
2. awaria

Monitorowanie agregatéw wody lodowej

Monitorowanie pracy agregatu mozliwe bedzie przez potaczenie sterownika agregatu do systemu
BMS, wykorzystujagc mozliwosé przekazywania danych ze sterownikéw agregatow protokdtem
LonWorks lub Modbus. Odczyt w zakresie praca -awaria.

Sterowanie oswietleniem

Tablice sterowania oswietleniem zaprojektowano w oparciu o sterownik programowalny RS 485+Eth.
z kartami wejs¢ i wyjs¢. Oswietlenie bedzie zatgczane za pomocg przyciskdw na tablicy sterowania
oswietleniem, oraz w poszczegdlnych pomieszczeniach za pomoca tgcznikdéw bistabilnych oraz czujek
obecnosci. Sterownik ma by¢ przystosowany do wspétpracy z BMS.

Opis systemu

System BMS projektuje sie w celu zapewnienienia automatycznego sterowania i/lub monitorowania
instalacji mechanicznych, elektrycznych i teletechnicznych. System ma zapewnié optymalizacje zuzycia
energii oraz kosztéw eksploatacji poszczegdlnych instalacji.

W projektowanym systemie BMS nalezy stosowad, otwarte standardy komunikacyjne: BACnet,
LonWorks oraz Modbus, wykorzystywane na poziomie obiektowym oraz sie¢ TCP/IP na poziomie
zarzadzania.

Podstawowe elementy systemu automatyki i BMS:

¢ serwer BMS z zainstalowanym systemem operacyjnym i licencjami oprogramowania BMS dla serwera
i stacji roboczych

e stacje robocze BMS z zainstalowanym systemem operacyjnym, przegladarky internetows,
wyposazone w monitor LCD, klawiature i drukarke

e serwery automatyki (AS), wyposazone w interfejsy TCP/IP, z mozliwoscig podtgczenia modutéw
wejsé/wyjs¢, z portami komunikacyjnymi umozliwiajgcymi integracje sterownikdéw obiektowych i
pomieszczeniowych wyposazonych w interfejsy LonWorks, BACnet i Modbus

e swobodnie programowalne sterowniki obiektowe, wyposazone w interfejsy LonWorks, z
wbudowanymi wejsciami/wyjsciami i mozliwos$cig podtgczenia zdalnych modutéw wejsé/wyjsé

¢ szafy zasilajgco-sterownicze i sterownicze uktadéw automatyki i BMS

Serwer i stacja robocza BMS

Jednostka zarzadzajgcg systemem BMS, jest serwer bedacy zamontowany w szafie GPD. Serwer
potgczony bedzie ze stacjg roboczg systemu zlokalizowang w recepcji

Parametry dla sprzetu komputerowego serwera BMS:

¢ procesor min Intel® Core™ i7 /i5 /i3 / Pentium / Celeron VI i VIl generacji (odpowiednik AMD lub
inny)

* pamiec operacyjna min 16 GB RAM

¢ dysk twardy min 2TGB

® system operacyjny min Microsoft Windows 10 Pro 64 bit

Parametry stacji roboczej BMS:

¢ procesor min Intel® Core™ i7 /i5 /i3 / Pentium / Celeron VI i VIl generacji (odpowiednik AMD lub
inny)

* pamiec operacyjna min 8 GB RAM

e dysk twardy min 1 TGB

¢ system operacyjny min Microsoft Windows 10 Pro 64 bit



¢ Monitor 21”
* mysz + klawiatura

Oprogramowanie BMS

Oprogramowanie BMS ma zapewnia¢ dostep do serwerdw poprzez sie¢ IP. Nalezy zapewnic
nieograniczone czasowo licencje.

Cechy oprogramowania BMS:

- wizualizacja pracy poszczegdlnych instalacji za pomoca grafik

- sygnalizacja alarméw

- sterowanie oswietleniem

- generowanie raportéw o zdarzeniach w systemie

- archiwizacja danych

- integracja instalacji i urzagdzen wykorzystujgcych standardowe protokoty komunikacyjne (BACnet,
LonWORKS, Modbus)

Serwer automatyki

Serwer automatyki, wykorzystywany w systemie ma komunikowac sie ze sobg oraz Serwerem BMS i
stacjami roboczymi BMS w budynku poprzez sie¢ TCP/IP. Umozliwia¢ on bedzie konfiguracje,
uruchamianie, sterowanie oraz monitorowanie systemu.

Podstawowe cechy sterownikéw:

- sterowniki maja by¢ swobodnie programowalne

- mozliwos¢ adresowania modutdéw wejsé i wyjsé

- zegar czasu rzeczywistego z podtrzymaniem 30 dni

- port komunikacyjny TCP/IP

Zakres robot dla Wykonawcy systemu automatyki i BMS

Zakres prac obejmuje dostawe i montaz w petni przetestowanego, wyregulowanego i ukoriczonego
systemu automatyki i BMS

Niniejszy opis dotyczacy dostaw i prac stanowi wytyczne dla Wykonawcy systemu. Wykonawca ma
obowigzek wykonac¢ wszystkie powierzone mu prace z nalezytg starannoscia, zgodnie z zasadami
wiedzy technicznej i w oparciu o fabrycznie nowe urzadzenia i materiaty. Wykonawca jest zobowigzany
do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami dotyczgcymi projektowanej inwestycji, w
tym projektami innych branz z uwagi na powigzania systemowe. Sprawdzanie dokumentéw, kontrole
i testy omdéwione w niniejszej specyfikacji oraz zatwierdzenie projektu nie zwalniajg Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za zgodnosc z przepisami, prawidtowe funkcjonowanie catosci systemu i kazdej jego
czesci.

Zakres prac wynika z projektu wykonawczego systemu automatyki i BMS, odpowiednich norm i
przepiséw, wymagan Inwestora oraz koordynacji miedzybranzowej. Roboty obejmujg wszelkie
materiaty i robocizne wymagang dla ukoriczenia prac zwigzanych z instalacjg w taki sposdb, by byta
ona gotowa do eksploatacji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich zgodnos¢ z projektem
wykonawczym, zatwierdzonym do realizacji. Wszelkie odstepstwa oraz ewentualne zmiany w
zastosowanym osprzecie lub urzagdzeniach muszg by¢ uzgadniane z Inwestorem. Wykonawstwo prac
montazowych musi by¢ prowadzone przez osoby posiadajgce uprawnienia do realizacji tego typu
robot.

Przy wykonywaniu robdt nalezy stosowa¢ wyroby o wtasciwosciach uzytkowych umozliwiajgcych
spetnienie wymagan podstawowych oraz dopuszczonych do obrotu i powszechnego Ilub
jednostkowego stosowania w budownictwie a w szczegdlnosci:



* materiaty budowlane, witasciwie oznaczone, dla ktérych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa,
wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz witasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

¢ wyroby dla ktorych dokonano oceny niezawodnos$ci i wydano certyfikat zgodnosci z Polskg Norma
lub z aprobatg techniczng, wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobéw nie majacych
istotnego wptywu na spetnienie wymagan podstawowych oraz wyrobdw wytwarzanych i stosowanych
wg tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej.

W zakres prac Wykonawcy systemu automatyki i BMS wchodzi m.in.:

¢ dostawa i montaz urzadzen peryferyjnych systemu automatyki i BMS

e dostawa i montaz koryt kablowych, podwieszen oraz konstrukcji przeznaczonych wytgcznie dla
potrzeb systemu automatyki i BMS

¢ dostawa i utozenie przewodoéw kablowych

» prefabrykacja, dostawa i montaz szaf zasilajgco-sterowniczych i sterowniczych

¢ dostawa i montaz serwerdw automatyki, sterownikéw obiektowych, modutéow wejsé/wyjsé

e dostawa i podtaczenie sprzetu komputerowego dla serwera i stacji roboczych BMS

e dostawa i instalacja licencji oprogramowania systemu BMS, utworzenie bazy danych, wykonanie
grafik, raportéw i konfiguracji

¢ szkolenie uzytkownika

¢ wykonanie prdb, uruchomien i testow

¢ wykonanie oznakowania

¢ wykonanie dokumentacji powykonawczej

1.7 System Sygnalizacji Wtamania i Kontroli Dostepu (SSWiN KD)

System sygnalizacji wtamania i kontroli dostepu zostat zaprojektowany w oparciu o cyfrowg
centrale alarmowg (CA). Centrala posiada nastepujgce wtasciwosci uzytkowe:
= obstuga manipulatoréw LCD wyposazonych w wyswietlacz tekstowy;
= definiowane przez instalatora opisy wejsc i stref;
= wbudowany zegar systemowy stuzgcy do kontroli poprawnosci dziatania funkcji centrali
zaleznych od czasu rzeczywistego;
=  mozliwo$¢ wyswietlania stanu wybranych lub wszystkich stref;
=  mozliwos¢ przegladania pamieci zdarzen (np. alarmoéw, awarii) z tekstowym opisem zdarzenia

(w tym miejsce, nazwa uzytkownika i czas wystgpienia zdarzenia);

Ochrona obiektu jest zrealizowana za pomocg cyfrowych pasywnych czujek podczerwieni (PIR),
czujek ruchu z funkcjg wykrycia zbicia szyby oraz czujek magnetycznych otwarcia. Centrala reaguje na
sygnaty z poszczegdlnych elementdéw systemu i podejmuje decyzje o tym, czy sygnalizowac alarm.
Centrala pozwala grupowac wejscia i podtaczone do nich czujki w tak zwane strefy, oraz okresla¢, ktéra
strefa jest nadzorowana (czuwa). Wszystkie elementy systeméw SSWiN wyposazone sg w ukfady
wykrywajace sabotaz (probe zdemontowania, zniszczenia, nieautoryzowanego otwarcia).
Administrowanie i zarzadzanie realizowane jest przez uprawnionego pracownika.

Algorytm dziatania systemu

Otwarcie drzwi (zwolnienie mechanizmu blokady drzwi) nastepuje po rozpoznaniu przez
system zaprogramowanej karty identyfikacyjnej o wymaganych uprawnieniach, ktéra zostata
odpowiednio zblizona do czytnika umieszczonego przy kontrolowanym przejsciu. Dane s3
weryfikowane przez system, ktéry na podstawie zaprogramowanych algorytmoéw podejmuje decyzje o
dalszych dziataniach.

Przed wejsciem do pomieszczenia (strefy) nalezy sprawdzi¢ stan czuwania systemu, w przypadku
wiaczonego stanu czuwania nalezy wytgczy¢ czuwanie w chronionej strefie obiektu. W obiekcie nie



przewiduje sie ustawienia czasu opdznienia na wprowadzenie kodu dostepu. Kazdy alarm naruszenia
strefy zostanie zapisany w pamieci zdarzen systemu. W przypadku wykrycia alarmu naruszenia strefy
w obiekcie nastepuje uruchomienie sygnalizatoréw alarmowych.
Wszelkie préby zdemontowania, zniszczenia, nieautoryzowanego otwarcia elementéw systemu
umieszczonych wewnatrz jak i na zewnatrz obiektu muszg wywotywac alarm sabotazowy. Kazdy alarm
sabotazowy zostanie zapisany w pamieci zdarzen systemu. Kazda préba otwarcia zostanie przestana
do stacji zarzadzajacej, oraz zapisana w pamieci zdarzen systemu.

Szczegdtowy scenariusz dziatania systemu, oraz okreslenie sposobu zaprogramowania systemu
zostanie uzgodniony w porozumieniu z Inwestorem przez osobe programujgcy system.

Opis urzadzen systemowych

Centrala alarmowa

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= 16 linii z mozliwoscig rozbudowy do 128;
= 16 wyj$¢ z mozliwoscig rozbudowy do 128;
=  obstuga 64 przejs¢ kontrolowanych;
=  obstuga 8 manipulatoréw LCD;
= obstuga 32 stref;
= obstuga min. 192 uzytkownikow;
=  mozliwos$¢ podtaczenia modutu linii telefonicznej;
= mozliwo$é podtgczenia modutu GSM;
= obudowa z miejscem na akumulator 17Ah;

Manipulator

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= wyswietlacz LCD;
=  zabezpieczenie antysabotazowe przed oderwaniem od podtoza oraz otwarciem;
= obstuga wszystkich stref w systemie

Pasywna czujka podczerwieni

Parametry techniczne nie gorsze niz:
=  Zasieg dziatania min. 12m;
=  Kat poziomy dziatania min. 90st;
= zabezpieczenie antysabotazowe otwarciem;
= zasilanie 12VDC;

Czujka ruchu i zbicia szkfa

Parametry techniczne nie gorsze niz:
=  Zasieg dziatania min. 12m;
=  Kat poziomy dziatania min. 90st;
=  zabezpieczenie antysabotazowe otwarciem;
= zasilanie 12VDC;

Czujka zblizeniowa magnetyczna (kontaktron)

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= 20 milionéw cykli;
=  pradrzedu 1uA;
= odlegtos¢ zamkniecia 10mm;



Sygnalizator optyczno-akustyczny

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny;
= sygnalizacja optyczna: diody LED;
=  zabezpieczenie antysabotazowe przed oderwaniem od podtoza oraz otwarciem;

Modut wejsé/wyijsé
Parametry techniczne nie gorsze niz:
=  8linii wejsciowych;
=  zabezpieczenie antysabotazowe przed otwarciem;

Zasilacz ekspandera

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= Zasilanie: 176+264VAC/50Hz;
= Wyjscie zasilania: 2A/13,8VDC;
= Prad tadowania akumulatora: 0,5A;
= Miejsce na akumulator: 7Ah/12V;

Modut kontrolera przejs¢

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= napiecie zasilania: 12V DC (£15%);
=  Maksymalny prad przetgczany przez przekaznik: 8A;
= obstuga pojedynczego przejscia z autoryzacjg wejscia i wyjscia;
= definiowanie uprawnien uzytkownikdow;
= 1024 uzytkownikdow;
= pamieé FLASH zachowujaca ustawienia kontrolera nawet po odtgczeniu zasilania;
= Zakres temperatur pracy: -10...+55 °C;

Czytnik kart
Parametry techniczne nie gorsze niz:
= napiecie zasilania: 12V DC (£15%);
= obstuga standardowych kart 125 kHz;
=  mozliwos¢ pracy na zewnatrz;
®= montaz bezposrednio na Scianie lub futrynie drzwi;
= Zakres temperatur pracy: -20...+55 °C;

Interfejs komunikacyjny

Parametry techniczne nie gorsze niz:
= Praca w sieciach LAN/WAN 10/100Mbit Ethernet,
= Staty lub dynamiczny adres IP,
= Zasilanie 12VDC

Zasilanie systemu

Zasilanie podstawowe

Zasilanie systemu napieciem 230V uzgodni¢ na etapie wykonawstwa z branzg elektryczng. Instalacje
kablowag po stronie 12V nalezy wykona¢ przewodem OMY 2x1 mm2.

Zasilanie awaryjne i bilans energetyczny dla sytemu

Do zasilania awaryjnego systemu sygnalizacji wtamania wykorzystuje sie baterie akumulatorow
zgodnie z zatozeniami:



= czas pracy systemu bez zasilania podstawowego ma wynosi¢ nie mniej niz 72h
= czas pracy systemu przy aktywnym alarmie po minimalnym czasie pracy wymienionym w
punkcie powyzej ma wynosi¢ nie mniej niz 0,25h
Na podstawie tych zatozen oraz biorgc pod uwage, ze z centrali alarmowej s3 zasilane urzadzenia
znajdujace sie w obiekcie obliczono pojemnosci akumulatoréw wedtug ponizszego wzoru:
Q= kx(llxtl+ I, ><t2)

Q- wymagana pojemnos¢ akumulatoréw w Ah
k- wspotczynnik wynoszacy 1 dla zasilania awaryjnego w okresie 36h
I, - prad roztadowania akumulatora w przypadku braku zasilania podstawowego
t- wymagany czas pracy na akumulatorach w przypadku braku zasilania podstawowego
|2 - prad roztadowania akumulatora w przypadku zatgczonej sygnalizacji alarmu wtamania i napadu

t,- wymagany czas pracy na akumulatorach w przypadku zatgczonej sygnalizacji alarmu wtamania i
napadu

Dla konfiguracji sprzetowej podanej w projekcie przewidziano dla zasilaczy systemu sygnalizacji
wtamania akumulatory 17Ah.

Uwaga: Po dobraniu odpowiednich urzadzen systemu, nalezy powtérzy¢ obliczenia uwzgledniajac
parametry podane przez karty katalogowe urzadzen w celu poprawnego doboru pojemnosci
akumulatorow.

Okablowanie

Instalacje prowadzi¢ podtynkowo jezeli dochodzi do skrzyzowania lub zblizenia przewoddéw na
niewielkiej dtugosci przewodu nalezy zapewnié¢ oddzielenie przewoddéw pieciomilimetrowa warstwg
tynku. Jezeli nie ma mozliwosci zapewnienia okreslonej grubosci tynku miedzy przewodami, nalezy
wykonaé oddzielenie poprzez zastosowanie przektadki z ebonitu zapewniajgcej izolacje elektryczng na
najwyzsze napiecie z posrdd krzyzujacych sie przewodoéw.
Nalezy unika¢ wykonywania pofaczen kabli poza obudowami urzadzen i elementéw. Jesli nie da sie
unikng¢ pofaczen linii nalezy je wykona¢ stosujac ztgczki przystosowane do typu i rodzaju faczonego
kabla. Miejsce tgczenia nalezy ostoni¢ puszka ochronng o IP nie mniejszym jak IP54 z podtgczonym do
systemu stykiem sabotazowym. Miejsca tgczenia nalezy nanies¢ na dokumentacji powykonawczej.
Metody tgczenia i zakonczenia kabli powinny by¢ tak dobrane, aby w mozliwie najmniejszym stopniu
obnizy¢ niezawodnos¢ potaczenia w stosunku do kabli nietgczonych. Przejscia przez stropy i Sciany
zabezpieczy¢ rurami elektroinstalacyjnymi gtadkimi sztywnymi nierozprzestrzeniajgcymi ptomienia.
Przepusty i oddzielenia stref pozarowych muszg posiadaé odpornos¢ ogniowa rowng odpornosci tego
oddzielenia, nalezy je zabezpieczy¢ masami o odpornosci ogniowej przegrody. Zastosowane materiaty
ogniochronne muszg by¢ atestowane i montowane zgodnie z instrukcjg producenta. Po wykonaniu
uszczelnien odpowiednio je opisa¢ podajgc typ uszczelnienia, jego odpornos$é¢ ogniowg i date
wykonania.
Okablowanie systemu (jesli na schemacie nie opisano inaczej):

= YTDY 6x0,5mm — potgczenie miedzy modutami, a kontaktronami.

=  YTDY 6x0,5mm — potgczenie magistralne miedzy centralg, modutami, a czytnikami kart.

=  OMY 2x0,5mm? — potgczenie miedzy modutami kontrolnymi, a elektrozamkami.

=  OMY 2x1,5mm? — potgczenie miedzy modutami kontrolnymi, a zasilaczami.

= XzZTKMXpw 5x4x0,5mm — przewdd sygnatowy do manipulatora w budynku inkubatora.
Przewody nalezy uktadac tak, aby nie naruszy¢ izolacji i nie przekroczyé minimalnego promienia ich
giecia.
Przewody nalezy oznaczy¢ na koricach, oraz przy urzadzeniach.



Centrala Alarmowa

Centrale nalezy umiesci¢ w pomieszczeniu 1.2 na $cianie na wysokos$ci 220cm, dopuszczalna
tolerancja montazu 20 cm. Umiejscowienie centrali alarmowej widoczne jest na rysunku IN-02.
Centrale alarmowa nalezy uziemi¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

Manipulator LCD

Montaz manipulatorow musi zosta¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta. Wysokosci
montazu 150 cm, dopuszczalna tolerancja montazu 20 cm. Nie dopuszcza sie instalowania
manipulatoréw na réznych wysokosciach w obrebie jednego pomieszczenia. Miejsce montazu
wskazane zostato na rysunku IN-02.

Czujka ruchu

Montaz czujki musi zosta¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta, wysokos$¢ montazu 220
cm, dopuszczalna tolerancja montazu +20 cm. Nie dopuszcza sie instalowania czujek na rdznych
wysokosciach w obrebie jednego pomieszczenia. Miejsca montazu wskazane zostaty na rysunku IN-02.

Czujka magnetyczna otwarcia (kontaktron)

Montaz czujek magnetycznych musi zosta¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta. Element
magnetyczny montowaé w gérnej czesci skrzydta drzwi, a element kontaktronowy w oscieznicy. W
przypadku drzwi oddzielen stref pozarowych czujki kontaktronowe montowac nawierzchniowo,
przyklejajac go trwale do elementdéw drzwi. Miejsca montazu wskazane zostaty na rysunku IN-02.

Sygnalizator akustyczny wewnetrzny

Montaz sygnalizatorow musi zosta¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta. Wysokosci
montazu 220 cm, dopuszczalna tolerancja montazu +20 cm. Miejsce montazu wskazane zostato na IN-
02

Sygnalizator akustyczny zewnetrzny

Montaz sygnalizatoréw musi zosta¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta. Wysokosci
montazu 300 cm, dopuszczalna tolerancja montazu 20 cm. Miejsce montazu wskazane zostato na
rysunku IN-02.

Kontroler

Montaz kontroleréw musi by¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta. Kontrolery nalezy
zamontowac przy wejsciu do pomieszczenia/strefy chronionej nad sufitem podwieszanym. Miejsca
montazu wskazane zostaty na rysunku IN-02.

Modut wejsé/wyjsé
Montaz modutéw musi byé wykonany zgodnie z instrukcjg producenta. Urzadzenia montowac
nad sufitem podwieszanym. Miejsca montazu wskazane zostaty na rysunkach rysunku IN-02..

Czytnik kart

Montaz czytnika musi zosta¢ wykonany zgodnie z instrukcjg producenta, wysokosci montazu
140 cm, dopuszczalna tolerancja montazu +20 cm. Nie dopuszcza sie instalowania czytnikdw na
roznych wysokosciach w obrebie jednego pomieszczenia. Miejsce montazu wskazane na rysunkach
rysunku IN-02.

Wszystkie elementy systemu nalezy oznaczy¢ w widoczny sposéb w celu tatwiejszej identyfikacji.
Nalezy to zrobi¢ poprzez umieszczenie w widocznym miejscu symbolu urzadzenia zgodnego z
projektem.



Zestawienie materiatow
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Interfejs komunikacyjny

Préby i odbidr prac

Nalezy wykonaé pomiary:

= rezystancji izolacji przewodow;
Uruchamiajgcy powinien sprawdzié¢ i wykazaé, ze montaz, materiaty i urzadzenia uzyte w procesie
realizacji s3 zgodne z obowigzujgcymi przepisamii normami, oraz ze dokumentacja powykonawcza jest
zgodna z wykonang instalacja.
Uruchamiajacy powinien sprawdzi¢ i wykazaé, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem, a w
szczegodlnosci:

= wszystkie elementy systemu sg sprawne;

= urzadzenia dziatajg zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i normami;

= dokumenty i instrukcje zgodne z obowigzujgcymi przepisami i normami sg dostarczone.
W czasie odbioru wykonawca jest zobowigzany przekazac Inwestorowi nastepujgce dokumenty:

= dokumentacje powykonawczg, w ktdrej naniesiono wszystkie zmiany w stosunku do projektu

wykonawczego. Wszystkie wniesione zmiany nalezy uzgodnic z projektantem;

= ksigzke pracy systemu;

= aktualne certyfikaty na wszystkie elementy systemu;

=  protokoty wykonanych pomiaréw

Zalecenia eksploatacji i konserwacji

Zainstalowany system nalezy regularnie poddawacé badaniom okresowym przewidzianym w
instrukcjach producentéw urzadzen. Konserwacje urzadzen nalezy zleci¢ uprawnionemu instalatorowi.
W poblizu centrali nalezy umiesci¢ nastepujgce dokumenty:

= instrukcje obstugi centrali;

= ksigzke kontroli systemu, do ktdrej wpisuje sie;

= regularne kontrole instalacji i urzgdzen;

= dokonane zmiany, naprawy i uzupetnienia w instalacji;

Osoby zajmujgce sie obstugg systemu nalezy przeszkolié. Szkolenie po wykonaniu i uruchomieniu
instalacji przeprowadza wykonawca w uzgodnieniu z Inwestorem. Po przeprowadzonym szkoleniu




wykonawca przedstawia protokotu ze szkolenia z wyszczegdlnieniem oséb uczestniczacych w
szkoleniu, oraz jego zakresu, ktdre jest zatwierdzane przez Inwestora.

Osoba, ktéra bedzie wykonywata konserwacje lub naprawy powinna by¢ przeszkolona i posiadac
stosowne uprawnienia.

1.8 Elektroniczny system obstugi klienta ESOK.

Zatozenia ogdlne
Elektroniczny System Obstugi Klienta jest to narzedzie stuzgce do zarzgdzania obiektami sportowo-
rekreacyjnymi. System zostat opracowany, tak aby w jak najszybszy sposéb dokonywaé sprzedazy
ustug oraz rozliczania. System zapewni mozliwos¢ prowadzenia sprzedazy ustug i towaréw oraz
zarzadzanie kontrolg dostepu do stref ptatnych system ma by¢ powigzany z systemem zainstalowanym
w budynku basenu.
Podstawowe funkcje systemu ESOK

e rozliczanie klientéw

e zarzadzanie sprzedazg ustug

e definiowanie stawek godzinowych

e mozliwos¢ zmiany stawek godzinowych w zalezno$ci od pory dnia oraz od dnia tygodnia

e mozliwos¢ zdefiniowania grupowych transponderéw

e mozliwosc rozliczania dla wejs¢ bezgotéwkowych

e zarzadzanie kontrolg dostepu do poszczegdlnych stref

e rozliczanie karnetow

e obstuga urzadzen KD ( kotowrotki czytniki RFID

e zarzadzanie ruchem klientéw

e zakupy w sklepach zlokalizowanych na obiekcie

Srodowisko pracy

Projektowany system ESOK bedzie przystosowany do pracy w systemie operacyjnym Linux oraz
Windows. Serwer oraz gtdwne stanowiska kasowe bedg pracowaty na systemie operacyjnym Linux.
System musi umozliwiaé podtgczenie dodatkowych stanowisk pracujgcych w srodowisku Windows (np.
stanowisko kierownika obiektu)

Projektowany system musi by¢ powigzany z systemem budynku basenowego.

Oprogramowanie ESOK ma posiadac interfejs graficzny, do obstugi za pomocg monitora dotykowego.
Wideo-rejestracja transakcji

System ma posiada¢ modut wideo-rejestracji transakcji powigzany z istniejgcym systemem dziatajgcym
w budynku basenu.

Kotowrotki

Wejscie na obiekt bedzie odbywato sie za pomocg kotowrotkédw z budynku basenu. Kotowrotki majg
by¢ wyposazone w czytnik umozliwiajgcy obstuge kart i opasek RFID o parametrach takich jak
zastosowane zostaty w budynku basenu.

Serwer systemu ESOK

Parametry minimalne: Obudowa tower, 2 x dysk HDD 500GB, Macierz RAID, minimum 8GB RAM,
system operacyjny Linux, Zasilacz awaryjny UPS 650VA, Niezbedny sprzet sieciowy — Switch,
konwertery RS485/TCPIP.

Stanowiska kasowe

Komputer z ekranem dotykowym POS z ekranem dotykowym 15”, Quad Core 2,42 GHz, porty
komunikacyjne 4xUSB, 2xRS232, 1x RJ-45, 1x VGA, REM DDR3 8GB dysk twardy 500GB SDD; Drukarka
fiskalna: kopia elektroniczna, szybko$é druku 47 linii /s, wyswietlacz LCD 2x20 znakow; Szuflada kasowa
automatyczna; czytnik personalizacyjny do karnetéw RFID: 13,56 MHz, zasieg odczytu/zapisu do 12cm,
zasilanie z portu USB; Drukarka laserowa do wydruku raportéw i faktur; Zasilacz UPS 650VA.
Oprogramowanie ESOK



Oprogramowanie systemu ESOK ma by¢ kompatybilne z oprogramowaniem budynku basenu. Nalezy
dostarczy¢ bezterminowa licencje dla stanowiska kasowego oraz serwerowg oprogramowania. Nalezy
zapewni¢ bezptatne 36 miesieczng aktualizacje oprogramowania od daty uruchomienia obiektu.

1.9 Uwagi koricowe

- Nalezy zapewni¢ uruchomienie oraz szkolenie z wszystkich zainstalowanych systeméw

- wszystkie przyciski, elementy kontroli dostepu, elementy alarmowe majg miec¢ kolor czarny

- Catos¢ prac nalezy wykonac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, aktualnymi normami oraz
zasadami wiedzy techniczne;j.

- Po wykonaniu wszystkich instalacji nalezy wykonac¢ badania i pomiary po montazowe zgodnie z
aktualnymi normami

- Przewody instalacyjne powinny posiadac certyfikat dopuszczajgcy do obrotu na rynku krajowym.



