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WYROWNANIE PODBUDOWY
KRUSZYWEM
STABILIZOWANYM MECHANICZNIE



1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczego6towej specyfikacjichtécznej (SST) $
wymagania dotycce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonaniem wyréwnania
poprzecznego i podimego podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanéczmizy
realizacji zadania pnBobolice - droga dojazdowa do gruntow rolnych”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stamiwivigzujacg podstaw jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecannealizacji rob6t na drogach krajowych
i wojewddzkich. Zaleca siwykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaddjgkich i
gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem wyrownania podbudowy:

a) kruszywami tamanymi stabilizowanymi mechanicznakéji O + 63 mm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyr6wnawcza - warstwa o zmiennej gdgbauktadana na istnigge]
warstwie w celu wyréwnania jej nierow§w w profilu poprzecznym i podimnym.

1.4.2.Pozostale okigenia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagarogoine” pkt 1.4 oraz w OST
D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoiplet’1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechanicznie nafsy
stosowa& materialy spetniaice wymagania okéone w:
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 2,
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego I&ahianego mechanicznie” pkt 2,

2.3. Sktadowanie materiatéw

Kruszywa uywane do robot naky skladow& w zasiekach materialowych na
podiazu utwardzonym, dobrze odwodnionym w warunkach zpieezajcych je przed
zmieszaniem z innymi gatunkami kruszyw i frakcjami.

Materiat w okresie sktadowania nie speoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.



3.2. Sprat do wykonania robét

Do wykonania wyrownania podbudowy kruszywem tanmangtabilizowanym
mechanicznie Wykonawca powinien dysponéwprztem okrélonym w OST D-04.04.00
.Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport kruszyw powinien spetdiavymagania okrdone w OST D-04.04.00
~Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania robét podano w OST D-MOQO0 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywavipny speinig wymagania
okreslone w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanegabilizowanego
mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy dowyréwnania kruszywem
stabilizowanym mechanicznie

Przed przygpieniem do wykonywania wyréwnania powierzchnia paditwvy
powinna zosté& oczyszczona z wszelkich zanieczys#gzegodnie z OST D-04.03.01
~0czyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnyplkt 5.

Powierzchnia podbudowy tluczniowej lub z kruszymgwidziana do wyréwnania
powinna zosta przed uktadaniem warstwy wyrownawczej zoskardowaaagtbokas¢ 7
cm, co pozwoli na wikxiwe zwgzanie wykonanej warstwy wyréwnawczej z istaogj
podbudova.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane w sposéb uradviajacy wykonanie
wyréwnania podbudowy zgodnie z dokumerggmjojektovy.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania wymdania podbudowy powinny By
wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrayanye w czasie robot przez
Wykonawe.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do
osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przegriiera. Rozmieszczenie palikdw lub
szpilek powinno umdiwia¢ nacignigcie linki do wytyczenia robdt w odgiach nie
wiekszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyr6éwnania podbudowy ngleustawt wzdiwz istniepcej
podbudowy prowadnice w taki spos6b, aby wyznacpalyscisle warstve wyréwnawca
podbudowy w stanie niezeggczonym. Prowadnice winny d&yustawione stabilnie, w
sposoOb wykluczagy ich przesuwanie sw czasie ukladania i zegzczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkasyat odcinek prébny,
zgodnie z zasadami oktenymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@
0golne” pkt 5.

5.5. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabiianego
mechanicznie nie ni@ byt po zagszczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w
kruszywie. Warstw wyréwnawca z kruszywa stabilizowanego mechanicznie uklada si
zagyszcza wedtug zasad oklenych w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa ta@gen
stabilizowanego mechanicznie” pkt 5



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogllne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykdénaadania zgodnie z
ustaleniami zawartymi w OST D-04.04.02 ,Podbudowa kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie” pkt 6.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie wykonywania wyréwnania
podbudowy podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowy zgws Wymagania ogélne” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboay

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrzch cech geometrycznych
wykonanego wyréwnania powinny byzgodne z okrdonymi dla podbudowy w OST
D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogolplt’6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest nf (metr szécienny) wbudowanego kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000QWymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagyrojektowg, SST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy g@ledo robot
ulegajcych zakryciu. Zasady ich odbiora skreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrfoi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym
mechanicznie obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
— transport materiatu na plac budowy,
— przygotowanie mieszanki,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badaaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
techniczne;.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizowan
mechanicznie spodane w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyama ogoélne”
pkt 10.



