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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Temat: Przebudowa Sciezek lesnych 1 polnych na $ciezki rowerowe typu singletrack
z przeszkodami.

Lokalizacja: dz. ew. nr - 1, 9/6, 10 - AM-6 obreb Osiedle Wschod;
dz. ew. nr - 10 - AM-11 obregb Osiedle Wschod.

Dlugosé 1 600 mb

Kod CPV — Wspolny Stownik Zamowien

45000000 - 7 Grupa robot - Roboty budowlane
45233162 - 2 Kategoria robot - roboty w zakresie budowy scieiek rowerowych
45112710 - 5 Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonych

Sporzadzil : in% Piotr Kurczab
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robét przy realizacji zadania ,,Singletrack”

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna  jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy
zlecaniu i realizacji omawianego zadania.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspolne dla robodt
objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi, sporzadzonymi dla omawianego zadania.
1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowa $ciezki - proces stanowigcy catlos$¢ techniczno - uzytkowa.

1.4.2. Sciezka rowerowa - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu dla roweréw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Jezdnia - czg$¢ korony $ciezki przeznaczona do ruchu rowerdw.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Korona $ciezki - jezdnia ze skarpami

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potozenia

1.4.7. Korpus S$ciezki - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong S$ciezki
1 skarpami rowoOw.

1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie §ciezki w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.9. Rejestr obmiaréow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.4.10. Laboratorium - laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jako$ci materiatdéw oraz robot.

1.4.11. Materiaty - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja

projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzagca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

b) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchuna podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

1.4.13. Niweleta - wysoko$ciowe 1 geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi $ciezki rowerowe;.

1.4.14. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

1.4.15. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych s pra w
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.16. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.4.17. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja zadania — $ciezki rowerowe.

1.4.18. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.19. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.4.20. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.21. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebnag calos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych.

1.4.22. Inspektor Nadzoru — osoba wymieniona w kontrakcie (wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca) odpowiedzialna za nadzorowanie robot
1 administrowanie kontraktem.

1.4.23. Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs$¢ terenu budowy.

1.5. Og6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje,
dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i 1 kompletna specyfikacja
techniczna. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw

pomiarowych do chwili odbioru konicowego robot.
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1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis zadania i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegdtowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodno$¢ robodt z dokumentacjg projektowa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig cz¢s¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentdéw nalezy ustali¢ kolejnos¢ z inspektorem
nadzoru 1 projektantem. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen
w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone
materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Dane okreslone w dokumentacji
projektowej 1 w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne s3 odchylenia
w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli musza by¢
jednorodne 1 wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda
w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie terenu budowy w robotach $ciezek rowerowych. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, ze jest wlgczony w cen¢ umowna.
1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
budowy Materialy tatwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie
straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel
wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatne;.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowaé roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca

odpowiada za wszelkie uszkodzenia za budowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy,
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spowodowane jego dziatalnoscig. Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszelkich
umowach zawartych pomigdzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci 1 dotyczacych
korzystania z wlasnosci 1 drog wewnetrznych. Jednakze Inspektor Nadzoru nie bedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nie b¢da one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach
umowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
0soOb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze
wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do robdt od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia
przez Inspektora Nadzoru). Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami 1 bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i1 begdzie w peini odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposdb ciagly bedzie informowaé Inspektora Nadzoru o swoich dzialaniach,

przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie partii materialdéw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy

z danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan
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w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja
wymagania SST w czasie postgpu robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy
rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujga mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

2.4. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na ja kos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru;
w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST
1 wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnos$cia
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprz¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja
projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢
pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie
gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i nie dopuszczone do robot. Koparka musi posiada¢ urzadzenie typu ,,power tilt”

umozliwiajace przechylenie kazdej lyzki na lewo i prawo.
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3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materialéw. Liczba
srodkdw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowg. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Sprawdzenie
wytyczenia robdt lub wy znaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialno$ci za ich dokladnos¢. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materialow 1 elementdw robdt begda oparte na wymaganiach sformulowanych
w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i1 wytycznych.
Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki

finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Zasady kontroli jakos$ci robot.

Celem kontroli robo6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnaé

zatozong jako$¢ robdot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot 1 jakosci

materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.

5.2. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z Kkryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Europejskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

3. Polska Norma lub Europejska.

4. aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaj 3 wymogi SST.

5. W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej

cechy.
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6. Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

7. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

5.3. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi

przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy begdzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,

bez przerw.

Zaltaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem

zalacznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy 1 Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:
- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,
- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw
robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczego6lnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i1 przyczyny przerw
w robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
-stan pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
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- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robaét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowlanych z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant
nie jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
(2) Rejestr obmiarow nawigzujacy do harmonogramu robot.
Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposéb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.
(3) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego — zgtoszenie robot,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje je go natychmiastowe odtworzenie

w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera

1 przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
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6. OBMIAR ROBOT

6.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru
obmiaréw. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w §lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
1 Inspektora Nadzoru. Wyniki obmiaru podlegaja akceptacji przez Inspektora Nadzoru. Obmiar nie
bedzie wykonany w przypadku zastosowania umowy ryczattowe;.

6.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatow.

Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi b¢da obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j. Jesli SST wlasciwe dla danych robdt nie wymagaj g tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekrodj. Ilosci, ktore maja by¢
obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

6.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

6.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robo6t zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda
wykonane w sposob zrozumialy i1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub
objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw.
W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru

obmiarow, ktoérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Rodzaje odbiorow robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbior koncowy rowerowy
d) odbiorowi ostatecznemu,

e) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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7.2. Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy 1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow bada n laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

7.3. Odbior czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje
Inspektor Nadzoru.

7.4 Odbior rowerowy czgsciowy nalezy robi¢ maksymalnie co 500 mb. Bez zaakceptowania
odbioru rowerowego nie nalezy prowadzi¢ dalszych prac. Wpisy o odbiorach rowerowych powinny
zosta¢ zamieszczone w dzienniku budowy.

7.5 Odbior koncowy - rowerowy. Wykonawca jest zobowiazany zglosi¢ gotowos¢ do odbioru
rowerowego co najmniej 10 dni przed terminem koncowym realizacji zadania okreslonym
w umowie. Do odbioru rowerowego tor musi by¢ gotowy do jazdy. Trasa musi by¢ zaggszczona
1 wyprofilowana. Podczas odbioru osoby wyznaczone dokonajg seri¢ przejazdow testowych. Osoby
testujace trase wskaza miejsca do poprawy, oraz elementy do dodatkowego wykonania. Koparki
nalezy zatrzymac¢ na budowie w gotowosci w celu wykonania wskazanych prac. Na wykonanie
dodatkowych elementéw oraz poprawki jest czas do koncowego terminu okreslonego w umowie.
Odbioru rowerowego moze dokona¢ autor koncepcji lub rowerzysta z udokumentowanym
doswiadczeniem w dziedzinie kolarstwa grawitacyjnego - osoba z tytulem Wice lub Mistrza Polski
w jednej z dziedzin kolarstwa MTB.

Dopiero zaakceptowanie toru pozwala na zgloszenie zadania do ostatecznego odbioru.

7.6. Odbidr ostateczny robot.

7.6.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilodci, jako$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbiér ostateczny robot nastapi
w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez Inspektora

Nadzoru zakonczenia robo6t i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie.
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7.6.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan 1 pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i SST. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robodt
uzupehniajacych w warstwie jezdnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

7.6.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
0 statecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. dzienniki budowy (oryginaty),

3. Akceptacja osoby testujacej tor na rowerze - brak uwag.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania
robdt poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

7.7. Odbiodr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

opisanych w punkcie 7.6 ,,0dbidr ostateczny robot”.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest warto$¢ ryczattowa wybranej oferty zgodna z umowa.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 2000 r. Nr 106, poz. 1126

z pozniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu 1 rozbiorki tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz.U.Nr. 14, poz. 60 z pdzniejszymi

zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST 1

KORYTARZ WRAZ Z TRASOWANIEM, PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST1. Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST1) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem korytarza wraz
z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza przy realizacji zadania ,,Singletrack".

1.2. Zakres stosowania SST1.

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST1) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji omawianego zadania.

1.3. Zakres robot objetych SST1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem korytarza wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST — 1 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Og6lne wymagania.

Ogo6lne wymagania podano w SST1 — 1 ,,Wymagania ogdlne .

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac si¢

mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—  koparek do 3t,
— wozidla do 1t,
—  plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i1 zatadunku oraz od odleglosci transportu.
Wydajnos$¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu

stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu). Zwigkszenie odleglosci transportu
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ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy, dotyczacych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane

na pismie przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza, jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym 1 zageszczonym podlozu nie moze odbywac si¢
ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta.

Trasowanie - paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny
by¢ wczesniej przygotowane. Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ na dolnym skraju $ciezki w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Trasowanie wykonuje osoba posiadajgca certyfikat
projektowania i1 planowania $ciezek IMBA, lub autor koncepcji. Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnosci
jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego
odspojenia. Koryto wykonywac¢ recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Spos6b wykonania musi
by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany
w nasyp (pobocza), a nadmiar rozplantowany poza pasem dna terenie Inwestora. Profilowanie
1 zaggszezenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt. 5.3.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podtoza.

Przed przystapieniem do profilowania poditoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.
Zageszcezanie podioza nalezy kontynuowac do osiaggnigcia twardosci uniemozliwiajacej zapadanie
si¢ roweru w trakcie jazdy. Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ roéwna
wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza.

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie
Jezeli wyprofilowane 1 zaggszczone podioze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza
Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli

zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot.

6.1.1. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej
o wigcej niz +10m i -10m.

6.1.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg + 2%.

6.1.5. Uksztaltowanie osi w planie.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 50 cm.

6.1.6. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza).

Wskaznik zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od Ic = 1,00. Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug
PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podloza powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej
z tolerancja od -20% do + 10%.

6.2. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza).
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.1 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownanie 1 powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej

warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego 1 odebranego koryta oraz m? (metr

szescienny) wywiezionej z koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy.

10. PRZYPISY ZWIAZANE
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST 2

NAWIERZCHNIA KAMIENNA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST2.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST2) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni tluczniowej przy
realizacji zadania ,, Singletrack".

1.2. Zakres stosowania SST2.

Szczegotowa specyfikacja techniczna  jest dokumentem kontraktowym 1 przetargowym przy
zlecaniu i realizacji omawianego zadania.

1.3. Zakres robot objetych SST2.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni kamiennej, wg PN-S-96023. Nawierzchni¢ kamienng wykonuje sie,
zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej bezposrednio na podtozu gruntowym.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia kamienna - jedna lub wigcej warstw z tlucznia i mieszanki kamienne;j,
lezace na podtozu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych.

1.4.2. Kruszywo lamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie
skat litych, wg PN-B-01100.

1.4.3. Kruszywo tamane zwykle 0-31 mm GABRO - kruszywo uzyskane w wyniku co
najmniej jednokrotnego prze kruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frake;ji,
charakteryzujace si¢ ziarnami ostrokrawedzistymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100.

1.4.4. Miat - kruszywo tamane zwykle o wielkosci ziarn 0 do 2 mm - GABRO.

1.4.5. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 definicjami podanymi w SST - 1,,Wymagania og6lne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.

Ogo6lne wymagania podano w SST — 1 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni kamiennej wg PN-S-96023
iwg PN-B-11112

2.2. Wymagania dla podbudowy.

Jako$¢ podbudowy powinna charakteryzowaé sig¢, brakiem duzych kamieni 1 korzeni, najlepiej
jezeli jest to mieszanka kruszyw kamiennych 1 piasku gliniastego lub gliny. Warstwa wierzchnia

musi by¢ zgodna ze stosownymi normami z pkt. 2.2.
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2.3. Woda.
Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna

lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania

z nastgpujacego sprzetu: reczne taczki lub wozidta do 1 t.

4. TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym
wysuszeniem 1 zawilgoceniem. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem. Sposéb zatadunku 1 roztadunku $rodkow
transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymatosci kamienia, aby nie dopusci¢ do obtlukiwania

krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podioza.

Podtoze pod nawierzchni¢ kamienng powinno by¢ zageszczone.

5.2. Wbudowanie i zaggszczanie kruszywa.

Warstwy dolnej (o ile uktada si¢ na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje si¢, gdyz niecatkowicie
wypelnione przestrzenie migdzy ziarnami thucznia powodujg lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg.
Natomiast gorng warstwe¢ nalezy klinowa¢ tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang
wypetnione klincem.

Elementy $ciezki garby, rollery, bandy powinny by¢ zageszczone ze wszystkich stron. Rollery
powinny mie¢ szerokos¢ min 1,5 m. W uzgodnionych przypadkach z inspektorem nadzoru na

bandach mozna zastosowac¢ jedynie kruszywo 0-2 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot.

W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowac na biezaco.

6.2. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni thuczniowe;.

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej
w dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej 1 nie rzadziej niz
w jednym punkcie na 400 m2? nawierzchni. Pozostale wymagania dotyczace nosnosci i cech
geometrycznych nawierzchni: Szeroko$¢ nawierzchni nie moze r6ézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10cm, -10cm. Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach

powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja + 2 %.
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7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST 3

KEADKI I INNE ELEMENTY DREWNIANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST3.

Przedmiotem opracowania jest szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST3) wykonania i1 odbioru
robot, ktére powinny by¢ dotrzymywane przy wykonywaniu robdt zwigzanych z wykonaniem
ktadek z bali drewnianych przy realizacji zadania ,,Singletrack".

1.2. Zakres stosowania STT3.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST3) jest dokumentem przetargowym 1 kontraktowym
przy zlecaniu i realizacji omawianego zadania.

1.3. Zakres robot objetych STT3.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych

z wykonaniem ktadek z bali drewnianych.

1.4. Podstawowe okres$lenia i pojgcia stosowane w STT3

Okreslenia uzyte w niniejszej SST3 sa zgodne z okresleniami zawartymi w SST — 1 ,,Wymagania

og6lne”.

2. MATERIALY

Do wykonania robot w zakresie okreslonym w tym punkcie przewiduje si¢ zastosowanie
nastepujacych materiatow:

- kantowki modrzewiowe impregnowane cisnieniowo - préozniowo 10x18 cm, 12x12 cm lub bale
iglaste impregnowane cisnieniowo prozniowo metoda bethela @ 15-21 cm solami miedziowym,
zgodnie z normg EN14229,

= deski na ktadki modrzew impregnowany zanurzeniowo 14 x 5 x 30 do 150 cm,

- siatka 19 x 19 mm x 2 mm,

- wkrety stolarskie,

- klamry ciesielskie,

- srodki ochrony drewna przed grzybami i owadami i zabezpieczenia przed sinieniem
1 plesnieniem.

2.1. Sktadowanie 1 przechowywanie materiatow

Zgodnie z SST — 1 ,,Wymagania og6lne”.

3. SPRZET
Nie dotyczy.
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4. TRANSPORT I WARUNKI DOSTAWY
Zgodnie z SST — 1 ,,Wymagania og6lne”.
Srodki transportu nie powinny powodowac:

— naruszenia struktury materialow,

— zniszczenia materiatow,

— zmiany wymogow technologicznych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z ustaleniami opracowanego projektu, a w szczegolnosci: ktadki nalezy wykona¢ w ilo$ci
zgodnym z dokumentacjg techniczng powierzchni¢ ktadek - uszorstnienie nalezy wykona¢ zgodnie
z dokumentacjg poprzez ryflowanie.

Drewno nalezy podda¢ impregnacji, przy uzyciu impregnatu z organicznych soli miedziowych.

Pozostale elementy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektows.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola wykonywania robot

Zakres kontroli wykonanych robdt obejmuje

— ogledziny zewnetrzne ktadek,

— wyrywkowg kontrole jakosci robot,

— wyrywkowga kontrole¢ wymiardow,

— kontrole falistosci powierzchni.
Ogledziny zewnetrzne i kontrola jako$ci robot polegaj 3 na sprawdzeniu cech zewngtrznych oraz
zgodnosci wykonania robot z projektem, SST, obowigzujacymi przepisami, normami i poleceniami
wydanymi w czasie wykonywania robot. Kontrolg nalezy przeprowadza¢ w losowo wybranych
przekrojach i dodatkowo we wszystkich miejscach budzacych watpliwosci. Do kontroli wymiarow
nalezy uzywa¢ miar wycechowanych z doktadnos$cia: szerokosci do 1 em dtugosci do 0,5 m, do

kontroli falisto$ci powierzchni nalezy uzywaé szablonow o dlugosci co najmniej 3m.

7. OBMIAR ROBOT
Podstawowg jednostkg miary jest mb utozonej ktadki.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA - SST 4

PRZESZKODY TERENOWE ZIEMNE I KAMIENNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST4.

Przedmiotem opracowania jest szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST3) wykonania i1 odbioru
robot, ktére powinny by¢ dotrzymywane przy wykonywaniu robdt zwigzanych z wykonaniem
przeszkod przy realizacji zadania ,,Singletrack"

1.2. Zakres stosowania STT4.

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna (SST4) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji omawianego zadania.

1.3. Zakres robot objetych STT4.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem przeszkod ziemnych i kamiennych.

1.4. Podstawowe okres$lenia i poje¢cia stosowane w STT4.

Okreslenia uzyte w niniejszej SST4 sa zgodne z okresleniami zawartymi w SST — 1 ,,Wymagania

og6lne”.

2. MATERIALY

Do wykonania robot w zakresie okreslonym w tym punkcie przewiduje si¢ zastosowanie

nastepujacych materiatow:

- bale iglaste impregnowane ci$nieniowo prézniowo metoda bethela @ 15-21 cm solami
miedziowym, zgodnie z normg EN14229,

= belki okorowane modrzewiowe surowe fi 0,3-0,5 m,

- kamienie o wadze okolo 50 kg, bez ostrych krawedzi, wymiary 50 x 60 x 20 cm lub wigksze,

- siatka 19 mm x 19 mm x 2 mm,

= prety stalowe 16 - 20 mm,

- wkrety stolarskie,

- klamry ciesielskie,

- srodki ochrony drewna przed grzybami i owadami i zabezpieczenia przed sinieniem

1 plesnieniem.

2.1. Sktadowanie i przechowywanie materialow

Zgodnie z SST — 1 ,,Wymagania og6lne”.

3. SPRZET
Nie dotyczy.
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4. TRANSPORT I WARUNKI DOSTAWY
Zgodnie z SST — 1 ,,Wymagania og6lne”.
Srodki transportu nie powinny powodowac:

— naruszenia struktury materialow,

— zniszczenia materiatow,

— zmiany wymogow technologicznych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z ustaleniami opracowanego projektu, a w szczegolnosci:

Przeszkody ziemne zwlaszcza wybicia i ladowania trzeba dostosowa¢ do ostatecznej predkosci
jaka daje dany odcinek S$ciezki. Na budowie musi znajdowaé si¢ doswiadczony rowerzysta
z rowerem. Wszystkie przeszkody musza by¢ na bierzaco objezdzone i oblatane. Ostateczny ksztatt
wybic ich dlugos$¢ 1 wysokosci nalezy dopracowac¢ podczas testow rowerowych. Ostateczna dugos¢
lotu musi by¢ dostosowana do predkosci 1 wielkoSci wybicie. Ostateczna dtugosc i profil ladowania
musi zapewnia¢ bezpieczne ladowanie. Po przetestowaniu przeszkéd mozna je pokry¢ nawierzchnia
z kruszywa. Przeszkody ziemne ubi¢ ze wszystkich stron, obsypa¢ ziemig 1 obsia¢ trawag na
powierzchniach niejezdnych.

Belki drewniane nalezy zakotwi¢ w gruncie pretem min fi 16 mm na glebokos¢ min 100 cm. Belki
nie moga si¢ rusza¢ po zamontowaniu. Prety nie moga wystawaé z elementéw drewnianych.
Nawierzchni¢ bali modrzewiowych nalezy ponacina¢ i zaimpregnowaé bezbarwnym impregnatem.
Elementy kamienne nalezy pouklada¢ tak aby si¢ nie ruszaty, kamienie musza pasowac do siebie
1 nie moga klawiszowaé. Puste przestrzenie nalezy wypeli¢ ziemig gliniastg. Nawierzchni¢
posypaé kruszywem 0-2 mm. Wicksze szczeliny mozna uzupetni¢ mniejszymi kamieniami. Sciezka
z kamieni ma zapewnic stabilng ptynng , ale wyboistg jazde. Ostre krawedzie nalezy zlikwidowacé.
Uskoki kamienne nie moga powodowac uszkodzenia roweru ( zahaczania pedatami lub supportem )
Pozostale elementy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektows.

Drewniane wybicia i elementy o nawierzchni lukowej nalezy wykona¢ z najwigksza starannoscia.
Konstrukcje nalezy wykona¢ tak, aby nie powodowata odrywania kota od przeszkody. Na tukowe
wybicia drewniane stosujemy deski o szerokosci 10 cm. Wybicia tukowe muszg by¢ plynne. Na
tuku nie moze wystgpowac falistos¢. Ostatnie 20 cm tukowego wybicia musi by¢ proste.
Konstrukcje drewniane osadzamy na stopach ocynkowanych.

Pumptrack nalezy wykona¢ tak aby mozna bylo przejechaé tor bez pedatowania. Nawierzchnia
musi by¢ ptynna i1 twarda. Tor musi by¢ ubity ze wszystkich stron. Garby nie mogg powodowac
odrywania si¢ kota podczas jazdy z maksymalng predkoscia. Niejezdne czg¢sci pumptrack’a nalezy

obsypac ziemig i zasia¢ trawe.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola wykonywania robot.
Zakres kontroli wykonanych robo6t obejmuje

— ogledziny zewnetrzne,

— wyrywkowa kontrolg jako$ci robot,

— wyrywkowg kontrole wymiarow,

— kontrolg falisto$ci powierzchni.
Ogledziny zewnetrzne 1 kontrola jakosci robot polegaj g na sprawdzeniu cech zewngtrznych oraz
zgodno$ci wykonania robot z projektem, SST, obowigzujacymi przepisami, normami i poleceniami
wydanymi w czasie wykonywania robdt. Kontrole nalezy przeprowadza¢ w losowo wybranych
przekrojach 1 dodatkowo we wszystkich miejscach budzacych watpliwosci. Do kontroli wymiarow

nalezy uzywac¢ miar wycechowanych z doktadnoscia: szerokosci do 10 cm dtugosci do 1 m.

7. OBMIAR ROBOT

Podstawowa jednostkg miary jest szt przeszkod.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Zgodnie z warunkami umowy.
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