D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG,
ZJAZDOW I PRZEPUSTOW
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (zwanej
dalej specyfikacja techniczng lub ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
budowa drogi dojazdowej do strefy ekonomicznej przy ul. Kamienieckiej w Zabkowicach Slaskich.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
wymienionych w przedmiarze robot Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia Robot
zwiazanych z rozbiorka elementoéw drog i ulic.

W zakres robot wechodzi:
- rozbidrka nawierzchni bitumicznej;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji technicznej sa zgodne z odpowiednimi
Polskimi Normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Wymagania dotyczgce wyrobow budowlanych

Ogodlne wymagania, jakim powinny odpowiada¢ wyroby budowlane, sposob ich nabywania,
przechowywania oraz transport podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorkg elementow drég i zjazdow moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— adowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ci¢zarowe,
— miloty pneumatyczne,
— pily mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT
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4.1. Wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00.
4.2. Transport materialéw z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw droég obejmuja usuni¢cie z terenu budowy wszystkich elementow
podanych w p.1.3.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie.
W przypadku mechanicznej rozbiorki nawierzchni nalezy dokonac:
- rozkucia i zerwania elementow nawierzchni przy pomocy w/w maszyn,
- zatadowania elementow nawierzchni na samochody ci¢zarowe,
- wywoz materiatu na wczeséniej przygotowane miejsce,

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Elementy i1 materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementow drog i zjazdow znajdujace si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypekic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zageSci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w ST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00.
6.2. Kontrola jakosci robét rozbiéorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robo6t rozbidrkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni i zjazdow
powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.01 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementéw drog jest:
— dla nawierzchni - m” (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00.
Wykonawca przedstawi dokumentacja potwierdzajaca utylizacje¢ wszystkich materiatdow odpadowych.
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W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu Robdét z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbioérki warstw nawierzchni:
— Wwyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie 1 zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
e) dla rozbiorki znakow drogowych:
demontaz tablic znakow drogowych ze stupkow,
— odkopanie i wydobycie stupkow,
— zasypanie dotéw po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zabezpieczenie tablic i shupkow w celu ich pozniejszego wykorzystania,
— uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-D-95017:1989 Surowiec drzewny. Drewno wielkowymiarowe
iglaste. Wspolne wymagania i badania.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia
4.  PN-EN 10224:2006 Rury i zlaczki ze stali niestopowej do transportu

wody i innych plynéw wodnych -- Warunki
techniczne dostawy

5. PN-EN 10210-2:2007 Ksztattowniki zamknigte wykonane na goraco ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych -- Czg$¢ 2: Tolerancje, wymiary i
wielko$ci statyczne

6. PN-EN 10210-1:2007 Ksztattowniki zamknigte wykonane na goraco ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych -- Czeg$¢ 1: Warunki techniczne

dostawy

7. PN-H-74220:1984 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na
zimno ogdlnego przeznaczenia

8. PN-EN 10056-2:1998 Katowniki réwnoramienne i nierdwnoramienne ze
stali konstrukcyjnej -- Tolerancje ksztaltu i
wymiarow

9.  PN-EN 10056-1:2000 Katowniki réwnoramienne i nierdwnoramienne ze

stali konstrukcyjnej -- Wymiary
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