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PORECZE NA OBIEKTACH MOSTOWYCH
I
UZYTECZNO SCI PUBLICZNEJ



1. Wsép

1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Teiciznej (STWIORB) $ wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zywanych z realizagjzadania pn;Bobolice —
droga dojazdowa do gruntow rolnych?

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna (§&5f)stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagpot wymienionych w p-kcie 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania nowej pgczy
zabezpieczgijej DODP-2.

Niniejsze ustalenia obejruj
- zamocowanie pmzy w gzymsach (podwalinach) konstrukcji betonowych -
1.4 Okredlenia podstawowe

Okredlenia podane w niniejszej SS3 zgodne z obowizujagcymi odpowiednimi
normami oraz D-M. 00.00.00 ,Wymagaogolne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagjprojektows, SST i poleceniami kyniera.

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w D-M. 00.00.00 ,Wymagania ogélne”

2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy dostosowaniu istfoggh poeczy do
zasad niniejszych SSq. s

- elementy stalowe pory ze stali St3S, St3M, 18G2 A lub innych gatunlgiali
spawalnych,

- profile ksztattowe znajdige s¢ w zakresie produkcji hut na terenie kraju, pogiacia
dokumenty potwierdzag wprowadzenie ich do obrotu w budownictwie.



- zestaw farb do malowania powierzchaiosvych oczyszczonych strumieniowoernie
do stopnia'2 sktadajcy sk z warstwy sczepno-gruntjej oraz co najmniej jednej
warstwy nawierzchniowej ad¢znej grubéci pokrycia malarskiego ok. 200 + 250 pm.
Gruba¢ powtoki jest zalena od zastosowanego zestawu malarskiego.

Materiaty stosowane do zabezpieczenia antykoroggmeusz spetnid wymagania
normowe lub wynikajce z ustanowionych na nie aprobat technicznych.
Ostateczny wybor sposobu i zestawu malarskiegayde Inzyniera.

- zaprawa bezskurczowa typu PCC mieszana na budowie

3. Sprzt

Wykonawca przyspujacy do naprawy i uzupetnienia istrgejch poeczy powinien
mie¢ do dyspozycji naspujacy sprzt:

spawarki elektryczne,

potautomaty spawalnicze,

wyposaenieslusarsko-kowalskie do przeprowadzenia naprawyagice] poeczy
(odpowiednie zestawy ngdzi o tym profilu),

mieszarki do zapraw bezskurczowych,

Pozostate roboty niegine do prawidtowego przeprowadzenia dostosowatrigejsce]
poreczy do obowdzujacych warunkdw technicznych jakim goz mostowa powinna
odpowiadé mog by¢ wykonywane ¢cznie lub przy ayciu dowolnego typu spetu
mechanicznego zaakceptowanego przeyniera.

4. Transport

Materiaty przeznaczone na gor mog by¢ przewaone dowolnymi

srodkami transportu pod warunkietg transportowane elementy nigllp naraone na
uszkodzenia oraz nadmierne odksztatc®iawigzku z czym nalay je prawidtowo

rozktad& na catej powierzchni fadunkowej zabezpieczap przed mazliwoscia
przesuwu podczas transportu.

5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania robét podano w ST D-M.00000 ,Wymagania ogolne”.

5.2 Zakres wykonywanych robot
5.2.1 Przygotowanie elementow peczy do wykonania i osadzenia w gzymsach

Elementy nowo wykonywanej pgozy powinny zostapo ztaeniu w wytworni w
elementy wysytkowe, oczyszczone strumieniaigi@rnie do stopnia czysic Sa = /2,



W gzymsach konstrukcji (podwalinach) nalegrzewidzi€ otwory na stupki lub
odpowiednie ,marki” stalowe do zamocowania (osad®gmorczy na budowie.

5.2.2 Osadzenie paczy

Przed przysipieniem do zamocowania dostosowanej do projektecggma obiekcie
nalgy ja zabezpieczyantykorozyjnie zestawem malarskim uzgodnionym

przez liyniera. Uszkodzone miejsca podczas transportuasadzenia na obiekcie
nalgy ponownie zabezpieczy sposob przyty i uzgodniony przez lryniera.

Roboty spawalnicze prowatimilezy w temperaturze otoczenia paiey +5°C, zgodnie
z PN-S-10050.

6. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M. 00.00.00 ,Wymagania ogdln

6.1 Kontrola poprawnaosci naprawy poreczy
Polega na sprawdzeniu:

- jakéci elementéw sktadowych pgozy,

- wymiarOw catej zmontowanej z segmenprczy,
- kontroli powtok malarskich,

- rownéci i zgodndci zamocowania na obiekcie.

6.2 Dopuszczalne odchytki wymiarowe
- dopuszczalny bt w rozstawie stupkow i rozmieszczeniu otworéw (yedd) - /.10 mm
- odchytka w wysokoi poreczy mierzonej od poziomu nawierzchni chodnika doygo
pochwytd/- 5 mm,
- odchylenie przebiegu pozy w planie:/- 10 mm.

7. Obmiar robot
Jednostlk obmiaru pogczy jest 1 m wykonanej i zamontowanej kompletneggny.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano vioSWI. 00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M. 00@QWymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee ptatndéci podano jak wyej.

Cena wykonania obejmuje:

- prace przygotowawcze i pomiarowe,

- transport materiatdw przewidzianychvdykonania robot,

zamontowanie wraz z gieniem jej przebiegu na obiekcie mostowym,

zabezpieczenie antykorozyjne,

przeprowadzenie nierimych bada laboratoryjnych i pomiarow wymaganych przez SST.

1. Przepisy zwhzane



PN-S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowgmé&gania i badanie.
PN-H-93000 Stalaglowa niskostopowa.

PN-H-92120 Blachy grube i uniwersaleestali konstrukcyjnej vglowej niskostopowej,
zwyklej jakm,

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane neggo z niskostopowych stali konstrukcyjnych.
Warutdchniczne dostawy.

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrdaa 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpada: drogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie. (Dz. U. Nr 63 poz. 735 -hmad3.08. 2000 r.)



