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1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznekayania i odbioru rob6t budowlanych (zwanej
dalej specyfikacja techniczriub ST) § wymagania dotycge wykonania i odbioru robét zgwanych z
remontem drogi wojewodzkiej nr 385 w @bie miasta Zbkowice Slaskie i budowa miejsc parkingowych
przy drodze wojewddzkiej nr 385.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakkudhent kontraktowy przy realizacji robot
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji tecnej dotycz zasad prowadzenia robét
wymienionych w przedmiarze rob6t. Ustalenia zawartriniejszej ST dotyezzasad prowadzenia Robot
zwigzanych z rozbiérk elementow drég i ulic.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikamhhicznej $ zgodne z odpowiednimi
Polskimi Normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Wymagania dotycace robét

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogolhégzlezdne
dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochronysrodowiska;
- warunkéw bezpieczstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkéw organizacji ruchu;
- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni, podano w STODB0.00 ,Wymagania ogélne".

2. WYROBY BUDOWLANE

2.1. Wymagania dotycace wyrobéw budowlanych

Ogdlne wymagania, jakim powinny odpowiédavyroby budowlane, spos6b ich nabywania,
przechowywania oraz transport podano w ST D-00@)/@ymagania ogolne".
Nadmiar materiatu z rozbiérki naleprzewiez¢ na sktadowisko wskazane przez Zamagagago.

3. SPRET

3.1. Wymagania dotycace sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00.
3.2. Sprat do rozbiérki

Do wykonania robét zwizanych z rozbidrk elementéw drég i zjazddéw me by wykorzystany sprg
podany poriej:
- spycharki,
- fadowarki,
— zurawie samochodowe,
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— samochody ezarowe,
- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,
- koparki.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania wymafia
jakosciowych zostas przez Irkyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robaét.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu
Ogolne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-00.00.00.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania rob6t
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@O0.
5.2. Wykonanie roboét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog, zjazdow i pus#pw obejmuj usunicie z terenu budowy
wszystkich elementéw podanych w p.1.3.
Roboty rozbhiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie.
W przypadku mechanicznej rozbiérki nawierzchni maléokond:
- rozkuciem zerwanie elementéw nawierzchni grasnocy w/w maszyn,
- zaladowania elementéw nawierzchni na samochadgrowe,
- wywOz materiatu na wcgeiej przygotowane miejsce,

Wszystkie elementy nmitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stap wlasndgcia Wykonawcy, powinny b§ usunite z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbioérce elementdéw did@azdow znajdujce sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagj projektove beda wykonane wykopy drogowe, powinny dbytymczasowo
zabezpieczone. W szczeg&dnbnalery zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypenic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgo terenu i zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplgtiovykonanych rob6t rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéwyzenych do powtérnego wykorzystania.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00

Wykonawca przedstawi dokumentapptwierdzagca utylizacg wszystkich materiatow odpadowych.

W przypadku niezgodsoi, cha jednego elementu Rob6t z wymaganiami, roboty wrsaj za
niezgodne z
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Dokumentacj Projektows i Wykonawca zobowizany jest do ich poprawy na wiasny koszt.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine
pkt 9.

8.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jejzycia, z utczeniem na
poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017:1989 Surowiec drzewny. Drewno wielovwarowe
iglaste. Wspdélne wymagania i badania.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-EN 10224:2006 Rury i adzki ze stali niestopowej do transportu
wody i innych plynéw wodnych -- Warunki
techniczne dostawy

5. PN-EN 10210-2:2007 Ksztaltowniki zamkt®@ wykonane na geco ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych -- G&¢ 2: Tolerancje, wymiary i
wielkosci statyczne

6. PN-EN 10210-1:2007 Ksztaltowniki zamkt®@ wykonane na geco ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i
drobnoziarnistych -- G&¢ 1. Warunki techniczne
dostawy

7. PN-H-74220:1984 Rury stalowe bez szwggpione i walcowane na
zimno ogo6lnego przeznaczenia

8. PN-EN 10056-2:1998 #owniki rbwnoramienne i nierbwnoramienne ze
stali konstrukcyjnej -- Tolerancje ksztattu i
wymiaréw

9. PN-EN 10056-1:2000 #owniki rbwnoramienne i nierbwnoramienne ze

stali konstrukcyjnej -- Wymiary
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