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D-06.04.01 ROWY — ROBOTY REMONTOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ayéinia i odbioru rob6t budowlanych
(zwanej dalej specyfikagjtechniczna lub ST)gswymagania dotyare wykonania i odbioru robét
budowlanych zwjzanych z remontem istniglych rowow dla zadania ,Remont drogi wojewddzkie85
w obrebie miasta ZbkowiceSlaskie i budowa miejsc parkingowych przy drodze wajdakiej nr 385”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obemijaca podstaw opracowania jako dokument
kontraktowy przy realizacji rob6t wymienionych wtpk.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych
Z oczyszczaniem, pagilianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Réw przydrany - réw zbierajcy woct z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wodte poza pas drogowy.

1.4.4.Réw stokowy - row zbieragy wodt sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate oki&enia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganiabg” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycce robét
Ogolne wymagania dotygee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéjsia™1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycyce spratu
OgobIne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonywania rob4t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- koparek podsgbiernych,
- rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzgdzea kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej ST, mima korzystd z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QNymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu neomiego przez wag scieciu trawy i krzakéw
w obrebie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nate uzysk@& podane poriej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 :
- dla rowu przydrénego w ksztalcie:
a) trapezowym - szeroké dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp min 1,;1,5

Najmniejszy dopuszczalny spadek padiy rowu powinien wynosi 0,2%, w wyatkowych
sytuacjach na odcinkach nie przekragzgg¢h 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
b) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty@0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
¢) przy umocnionych skarpach i dnie

- mat trawias - 2,0%,

- darniry - 3,0%,

- faszyn - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogtzego z remontowanych rowéw i skarp nglevywiezé poza
obreb pasa drogowego i rozplantoéva miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposéb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny ze wskazaniami
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowwskarp

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje ST D 02.01\W@¥konanie wykopoéw w
gruntach |-V kategorii oraz ST D 02.03.01 Wrkaie nasypow.
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6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podhiane rowu powinny by zgodne z dokumentacprojektovy, z tolerancgj +
0,5% spadku.

6.2.2.Szerokdc¢ i gigbokas¢ rowu

Szeroké¢ i giebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z toleranci
+5cm.

6.2.2.Rzedne profilu dna rowu

Rzedne profilu dna rowu powinny byzgodne z dokumentacprojektowy z toleranci +1,
-3cm.

6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdza szablonem. Prawit miedzy skarg a szablonem nie
powinien przekracza3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podsr®T D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00@(/@ymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotyce podstawy platrigi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanegairobejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robaét,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykaiczeniowe,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjiniczne;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drég
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoafeoty ziemne
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